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Definizione di stabilit a

~— | —

» || sistema € asintoticamente stabile se e solo se tutte le

NB

radici del polinomio D(z), cioé i poli del sistema, si trovano
all'interno della circonferenza di raggio unitario centrata
nell’'origine del piano Z

Il sistema é stabile semplicemente se i poli del sistema si
trovano all'interno della circonferenza di raggio unitario
centrata nell’origine del piano Z tranne al pit uno con
modulo pari ad 1

Dal momento che si tratta di sistemi lineari, tempo
invarianti stabilita asintotica e stabilita BIBO coincidono.



Criteri per determinare la stabilit

» Calcolo delle radici di D(z)

» Analisi dei coefficienti

o Passare nel dominio w
Criterio di Routh-Hurwitz

o Analizzare i coefficienti di D(z)
Criterio di Jury

N

a



Criterio di Routh-Hurwitz

1. Sitrasforma D(z) sostituendo

Z_1+W
C1l-w

2. Sianalizza D(w) costruendo la tabella di Routh



Trasformazione bilineare

Per la stabilita si ha
lz| <1

1+w
1-—w

l+o+jw
l-0—jw

(1 +0)? + w?

<1



Trasformazione bilineare

Dalla precedente si ottiene
(1+0)P+w? < (1-0)%+uw?
14+20+0°4+w? < 1—20+0%+uw?

c < 0



Criterio di Jury

» Sijconsidera

D(z) =agz" +a1z" 1+ az" 2+ .- +a,_1z +a

conap >0

» Si verificano le seguenti condizioni:
1. |an| < ao

2. D(z)|;z1>0

> 0 n pari
3. D(Z)Z=‘1{ < 0  ndispari

Ibn_1| > [bo|
lcn—2| > |[Co

|02 > [Qo]



Tabella di Jury
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Coefficienti di Jury

b = | &0 @n—k-1 k=0,1,...,n—1
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